
　
计算机测量与控制．２０１７．２５（１２）　

犆狅犿狆狌狋犲狉 犕犲犪狊狌狉犲犿犲狀狋 牔 犆狅狀狋狉狅犾　


设计与应用·１７０　　 ·

收稿日期：２０１７ ０５ ０８；　修回日期：２０１７ ０５ ２２。

作者简介：赵常威（１９８８ ），男，硕士，工程师，主要从事输电线路状

态监测技术方向的研究。

文章编号：１６７１ ４５９８（２０１７）１２ ０１７０ ０２　　ＤＯＩ：１０．１６５２６／ｊ．ｃｎｋｉ．１１－４７６２／ｔｐ．２０１７．１２．０４４　　中图分类号：ＴＰ３９１．４１ 文献标识码：Ａ

基于切比雪夫多项式描述子的复杂背景下

输电线路提取算法
　　

赵常威１，李森林１，程登峰１，操松元２，严　波２，陈　忠１
（１．国网安徽省电力公司 电力科学研究院，合肥　２３００２２；２．国网安徽省电力公司，合肥　２３００６１）

摘要：在电力系统中，利用计算机视觉和图像处理技术对输电线路的进行检测，在保障电力系统的安全运行方面具有非常重要的作

用；针对复杂背景下的输电线路，提出了一种基于切比雪夫多项式描述子输电线路提取算法，该算法首先对输入图像进行预处理，其次

利用随机 Ｈｏｕｇｈ变换提取图像中的直线和曲线，然后利用切比雪夫多项式描述子的曲线描述优势，对所提取的对象进行特征描述，为了

提高提取的精确度，通过Ｋ－ｍｅａｎｓ聚类分析方法来训练视觉字典，通过视觉字典的比对，最终确定图像中的输电线路；实验结果说明

了所提出的算法可以精确地提取复杂背景下的输电线路。

关键词：切比雪夫多项式描述子；随机 Ｈｏｕｇｈ变换；输电线路；Ｋ－ｍｅａｎｓ聚类；曲线描述
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０　引言

在电力系统中，架空线路输电是电力工业发展以来所采用

的主要输电方式。依赖于人工对输电线路进行巡检和维护的方

式不仅效率低、成本高，而且存在着很大的安全性问题。随着

智能技术的发展，利用计算机视觉和图像处理技术对输电线路

的进行检测，在保障电力系统的安全运行方面具有非常重要的

作用。由于图像数据获取易受到传感器、拍摄环境、拍摄角度

等多种因素的影响，所获得的图像都不是单纯的输电线路，大

多含有复杂的背景，研究复杂背景下的输电线路的提取算法具

有重要的意义。

近期，研究者们提出了许多在可见光图像中利用计算机视

觉和图像处理技术来识别提取输电线路的算法。文献 ［１］提

出了一种在复杂自然背景条件下，用Ｒａｔｉｏ算子和分段Ｒａｄｏｎ

变换从航空影像中自动提取５５０ｋＶ高压电力线的算法，该方

法能自动提取复杂自然背景下的高压电力线；文献 ［２］在利

用Ｃａｎｎｙ算子提取图像边缘、Ｈｏｕｇｈ变换生成破碎直线段的

基础上提出一种根据电力线的几何特征恢复完整电力线的算

法，该算法可以无人机航拍影像中提取出完整的电力线；文献

［３］在分析输电线路无人机巡检系统航拍图像中电力线特征的

基础上，运用 Ｒａｔｉｏ算子和 Ｈｏｕｇｈ变换，提出一种基于特征

检测的电力线提取算法；文献 ［４］提出了一种基于 Ｈｏｕｇｈ变

换和支持向量机 （ＳＶＭ）的输电线路检测算法，将该算法用

于检测毫米波雷达所获取的视频图像；文献 ［５］利用多个激

光器用于定位，提出了一种基于 ＨＳＶ空间奇异值分解的输电

线路检测算法，用于复杂环境和背景条件下的输电线路检测；

文献 ［６］提出了一种基于随机 Ｈｏｕｇｈ变换和线追踪技术的电

力线检测算法，并指出大多数的已有的电力线检测工作侧重于

直线检测，并不能应用于具有较大曲率电力线图像的检测；目

前在电力线提取方面有一定成果，但在复杂背景中提取电力线

还是存在提取的电力线断裂不完整、算法复杂不稳定等不足

之处［７］。

现有的输电线路检测算法很多处理的是航拍图像或视频，

其中大多的航拍图像或视频中的输电线路成直线状或近乎于直

线，实际上，由于输电线路的图像或视频数据获取受到传感

器、拍摄环境、拍摄角度等多种因素的影响，输电线路的形状
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可能并不是呈现直线、抛物线等规则形状，而是一些复杂的曲

线。针对上述问题，本文提出了一种基于切比雪夫多项式描述

子的复杂背景下输电线路提取算法，该算法利用随机 Ｈｏｕｇｈ

变换提取图像中的直线和曲线，然后利用切比雪夫多项式描述

子对所提取的对象进行特征描述，并通过Ｋ－ｍｅａｎｓ聚类分析

方法来训练视觉字典，通过视觉字典的比对，最终确定图像中

的输电线路。

１　图像预处理与特征提取

１１　图像滤波

由于图像获取的复杂性，直接对图像进行特征提取往往效

果不好，在进行图像处理与分析之前，需要对包含输电线路的

图像进行必要的预处理以达到减少噪声等因素的影响。首先对

图像进行中值滤波，中值滤波可以克服边缘模糊和噪声等问

题，可以较好地保留输电线路的边缘信息；利用直方图均衡化

来增强图像的对比度，以方便输电线路的定位；然后利用阈值

分割法获得二值图像以实现前景和背景的分离。

１２　特征提取

Ｈｏｕｇｈ变换是一种提取边缘特征的方法，可以提取直线、

圆、椭圆、曲线等形状［８］。传统的 Ｈｏｕｇｈ变换虽然具有简单

以及对于局部瑕疵是不敏感的优点，但存在着计算时间长，在

复杂背景下容易误检测的缺点，随机 Ｈｏｕｇｈ变换
［９］在提取边

缘像素时采用的是一种随机的方法，效率高，同时对图像的噪

声更鲁棒［１０］，因此采用随机 Ｈｏｕｇｈ变换来提取输电线路。

２　切比雪夫多项式描述子

在计算机视觉和图像处理领域中，图像边界是非常有用的

信息，图像的边界一般表示成一个封闭的或者开的曲线，研究

者提出了很多描述闭曲线的方法，如傅里叶描述子［１１］、隐含

多项式曲线［１２］、曲率尺度空间［１３］等，实际上，很多从图像中

提取得形状是开的，如数字签名［１４］、含有虫蛀缺陷的植物器

官的形状［１５］等，因此一些开曲线的描述子，如：ｐ型傅里叶

描述子 （Ｐ－ｔｙｐｅＦｏｕｒｉｅｒｄｅｓｃｒｉｐｔｏｒ）、跟踪开曲线 （ｔｒａｃｉｎｇ

ｏｐｅｎｃｕｒｖｅｓ）等，上述开曲线描述子存在着对噪声敏感、计算

复杂度高等缺点［１６］，因此，文献 ［１６］提出了切比雪夫多项

式描述子 （Ｃｈｅｂｙｓｈｅｖｐｏｌｙｎｏｍｉａｌｄｅｓｃｒｉｐｔｏｒｓ，ＣＰＤｓ）用于描

述开曲线，该描述子具有很强的开曲线表示能力、准确性和稳

定性高，计算简单等优点。考虑到电力线的特征，我们选用切

比雪夫多项式描述子来描述电力线。

切比雪夫多项式定义为：

犘０（狋）＝１，犘１（狋）＝狋，犘犿（狋）＝

２狋犘犿－１（狋）－犘犿－２（狋），犿＝２，３，… （１）

　　一维函数犳（狋）可展开为：

犳（狋）＝∑
∞

犻＝０

犮犻犘犻（狋） （２）

　　实际中，为了实现可计算性，一般取前犿项作为犳（狋）的

近似值，即：

犳（狋）≈∑
犿－１

犻＝０

犮犻犘犻（狋） （３）

　　 一个开曲线Ｃ的参数方程可以表示为犣（狋）＝（狓（狋），狔（狋），

狋∈ ［０，犔］），其中狓（狋）与狔（狋）表示长度为狋时的曲线横坐标

和纵坐标，是关于长度狋的函数，犔是曲线的总长度。狓（狋）与

狔（狋）可以看成是两个一维函数，按照切比雪夫多项式展开为：

狓（狋）≈∑
犿－１

犻＝０

犪犻犘犻（狋），狔（狋）≈∑
犿－１

犻＝０

犫犻犘犻（狋） （４）

　　其中：系数犪犻（犻＝０，１，…，犿－１），犫犻（犻＝０，１，…，犿－１），

称为曲线Ｃ的切比雪夫多项式描述子 （ＣＰＤｓ）记为犜犆 ＝（犪０，

犪１，…，犪犿－１，犫０，犫１，…，犫犿－１）。详见文献 ［１６］。

３　输电线路的提取

在训练阶段，提取大量特征作为训练集，为了减少冗余的

特征，首先利用聚类分析方法来选择代表性的特征即视觉字

典，本文使用Ｋ－Ｍｅａｎｓ作为聚类方法，Ｋ－Ｍｅａｎｓ聚类
［１７］的

是一种无监督学习方法，应用非常广的，是一个迭代的算法，

其学习策略是最小化所有样本到对应聚类中心的聚类的平方

和，从而使生成的相同类簇的样本尽可能紧凑，不同类别之间

的样本尽可能分开。它是一种简单、快速的空间聚类方法，也

是较为实用的聚类算法。Ｋ－Ｍｅａｎｓ算法
［１８］描述如下：

１）首先随机初始化犓个中心点珟犜１，珟犜２，…，珟犜犓；

２）其次计算每个样本点分别到犓个中心点的距离，

犱犻 ＝ 犜犆－珟犜犻 ，犻＝１，２，…，犓 （５）

　　 并把每个样本标记为离它最近的中心点那一类；

３）根据当前样本的类别更新中心点；

４）如果中心点没更新则结束否则转到２）继续迭代。

最后电力线的视觉字典可以表示为：

犔＝ ｛（犜１，μ１），（犜２，μ２），…，（犜犽，μ犽）｝ （６）

　　其中：犜犽表示第犽个视觉单词的直方图向量，它是第犽类中

所有特征向量的平均值。μ犻（犻＝１，…，犽）为匹配阈值，通过训

练样本来获得。

在匹配阶段，对任意输入图像均可可以得到一系列特征描

述子，注意其中包含许多非输电线路特征描述子，记为 ｛犜１，

犜２，…，犜犻｝。然后将这些特征与犔中每个视觉单词进行匹配，

并用犔中对应的阈值来判断其是否为输电线路的特征，这样

就可以排除大多数非输电线路的特征，留下所有输电线路的特

征。本文的算法流程如图１所示。

图１　本文算法的流程图

４　实验结果与分析

本文使用大量含有输电线路的图像作为训练样本，实验是

在 Ｗｉｎｄｏｗｓ７环境下，编译软件为ＶｉｓｕａｌＳｔｕｄｉｏ２０１０和 Ｍａｔ

ｌａｂ２０１２ （ｂ） ＿，电脑配置为Ｉｎｔｅｌｃｏｒｅｉ７－４７９０ＣＰＵ＠３．６

ＧＨｚ，８核。
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图２是本文算法对输电线路的检测结果。图２ （ａ）是原

始图像，从图中可以看出，图像中含有多条输电线路，还有建

筑、树木等复杂背景。图２ （ｂ）是利用随机 Ｈｏｕｇｈ变换检测

出的曲线 （灰色部分），可见除了输电线路之外，还有一些其

他曲线，需要进一步进行判别，图２ （ｃ）是利用在进行视觉

字典匹配之后，曲线是被识别为输电线路和非输电线路，图２

（ｄ）为最终检测结果，从结果可以发现，图像中可见的输电线

路均已检测出来。

图２　输电线路的检测

５　结论

输电线路的检测是电力传输系统中非常重要的问题，为了

解决复杂背景下的输电线路检测问题，本文提出了一种基于切

比雪夫多项式描述子的复杂背景下输电线路提取算法，该算法

利用随机 Ｈｏｕｇｈ变换提取图像中的直线和曲线，然后利用切

比雪夫多项式描述子的曲线描述优势，对所提取的对象进行特

征描述，并通过Ｋ－ｍｅａｎｓ聚类分析方法来训练视觉字典，通

过视觉字典的比对，检测出图像中的输电线路。

实验结果说明了本文方法可以精确地提取复杂背景下的输

电线路。但从实验结果看，本文算法只能够检测出图像中可见

的输电线路，在检测出的９条输电线路中，有一条并不完整，

这是由于该输电线路可见度很低，未检测部分基本不可见，这

需要进一步进行经验判断，也是我们今后的研究方向。
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